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Imagine

Descriere

PB-VR10
Detector de obstacole cu microunde pentru detectarea 
prezentei autovehiculelor si a persoanelor

PB-VR10 este un detector de obstacole cu microunde, destinat 
sistemelor de control acces ce folosesc bariere. Este destinat 
pentru detectarea prezentei autovehiculelor si a persoanelor 
aflate in zona de actiune a barierei sau pentru deschiderea 
automata a acestora. 
Datorita folosirii unui cip de radiofrecventa avansat  
acuratetea de detectare a obstacolelor este de 2cm.
Comparativ cu detectoarele de bucla sau a fotocelulelor 
instalarea detectorului de obstacole se face extrem de usor si 
necesita mai putine resurse.

Caracteristici

Specificatii

•  Tensiune de alimentare:  10~16Vcc
•  Consum:  2.5W  (200mA)
•  Distanta de functionare:  1~6m (ajustabil)
•  Distanta laterala:  0~0.5m stanga/dreapta (ajustabil)
•  Frecventa de functionare:  79GHz
•  Putere emisie/ antena: 12.5dBm/ 10dBi
•  Relee:   COM1 - NO1 

   COM2 - NC2
•  Comunicatie:  RS485
•  Culoare:   Negru
•  Temperatura:   -45°C ~ +85°C
•  Dimensiuni:   107.5(H) x 73(l) x 33(A) mm
•  Masa neta:  0.23kg

•  Detecteaza prezenta autovehiculelor si a persoanelor
•  Nu este afectat de conditiile meteo (soare, ploaie, zapada)
•  Dip switch auto ajustare distanta de functionare
•  Programabil din soft
•  Comunicatie RS485
•  Led de stare
•  Montare pe bariera sau suport
•  Instalare si intretinere usoara
•  Rezistent la apa si praf, IP67

Distanta de functionare

Dimensiuni

The radar sensor for vehicle detection VR10 is developed to detect and identify various vehicles (motorcycles, cars, 
trucks), pedestrians, and small (distant) objects within a detection area from 1m to 6m around the boom barrier.

Through linkage with the main board of the barrier, VR10 can help prevent vehicles from smashing the obstacles or 
damaging any properties or passers-by while allowing automatic boom closing. 

Compared to the loop detector, it o�ers �exible installation. The device is at a lower risk of damage due to high 
impact too.

Support vehicle and people detection
Flexible installation; easy debugging
Immunity to ambient weather conditions
Detection distance can be adjusted from 1m - 6m

Support RS485 communication, can be upgraded and 
debugged online
Straight boom (default); folding boom, fence boom, and 
advertising boom (optional)

Features

Speci�cations Dimensions (mm)
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Model

Detection Distance

Working Frequency

Working Voltage (V)

Working Current

Power Consumption (W)

Transmitter Power Output 

Antenna Gain

Interface

Product Size (mm)

Package Dimensions (mm)

Net Weight

Working Temperature (°C)

Protection Standard

VR10

1 - 6m

79GHz

DC 10 - 16V

0.2A

≤2.5

12.5dBm

10dBi

RS485, Relay

107.5 * 73.2 * 18

166 * 94 * 97

228.4g

-40°C ~ 85°C

IP67

Vehicle Detection Radar Sensor
Smart anti-smash and 
automatic closing

VR10

Note: 
   Currently supports straight booms, splicing booms, fence booms, 
   but cannot be used in places with sliding doors.
   Vehicles cannot be detected by the radar sensor at the vehicle speed 
   exceeding15km/h.

Conexiuni electrice

Culoare fire Cablare

Rosu 12Vcc Alimentare +
Negru x 2 GND GND

Gri TX A +
Alb RX B -

Albasru COM1
Verde NO1

Maro COM2

Mov NC2

Orange Input

Galben GND
Dip switch

Dip switch montat pe cablu pentru ajustarea 
automata  a distantei de actionare 

a detectorului de obstacole

Descriere

Contact uscat 
normal deschis

Contact uscat 
normal deschis

Conectati firul de alimentare + la 12Vcc
 si firul de alimentare - la GND

Conectati firul A + la T/R + a convertorului RS485
si firul B - la T/R - a convertorului RS485

Contact normal deschis liber de potential

Contact normal inchis liber de potential
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Observatii

EEE FAC OBIECTUL UNEI 
COLECTARI SEPARATE 

Auto ajustare distanta de functionare

•  Ridicati bratul barierei apoi pozitionati in fata detectorului 
un obstacol (la distanta la care se termina bratul); 

•  Comutati Dip switchul pe ON apoi alimentati detectorul de 
obstacole;

•  Ledul verde va palpai rapid apoi va ramane activ ceea ce 
indica setarea cu succes a distantei de fuctionare;

•  Luati alimentarea detectorului apoi setati Dip switchul pe 1.

Brat drept
1. Ajustare distanta 

2. Ajustare distanta laterala
•  Ridicati bratul barierei; 
•  Alimentati detectorul de obstacole, in timp ce detectorul 

porneste comutati Dip switchul pe ON asteptati 6 secunde 
apoi comutati Dip switchul pe 1;

•  Este necesar un reset de alimentare pentru a salva setarile.

•  Ridicati bratul barierei apoi pozitionati in fata detectorului 
un obstacol (la distanta la care se termina bratul); 

•  Comutati Dip switchul pe ON apoi alimentati detectorul de 
obstacole;

•  Cand ledul verde va palpai rapid comutati Dip switchul pe 
1, ledul verde va ramane activ ceea ce indica setarea cu 
succes a distantei de fuctionare;

• Este necesar un reset de alimentare pentru a salva setarile.

Brat tip gard
1. Ajustare distanta 

2. Ajustare distanta laterala
•  Ridicati bratul barierei; 
•  Alimentati detectorul de obstacole, in timp ce detectorul 

porneste comutati Dip switchul pe ON;
•  Bratul barierei se va inchide automat dupa care comutati Dip 

switchul pe 1, ledul verde va clipi rapid.
•  Asteptati 3 secunde apoi utilizand telecomanda barierei 

ridicati si coborati bratul in mod repetat (aproximativ 
3 minute), pana cand ledul verde va ramane activ 
permanent.

•  Este necesar un reset de alimentare pentru a salva setarile.


