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IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER
LINSTALLAZIONE
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’installazione
non corretta puo portare a gravi lesioni per le
persone. Prima di procedere leggere anche le
avvertenze generali per I'utilizzatore contenute nella
confezione dell’automazione.

e || quadro comando in oggetto e espressamente progettato per essere assemblato
a quasi-macchine o apparecchi ai fini di costruire una macchina disciplinata dalla Di-
rettiva Europea 2006/42/CE. Linstallazione finale deve essere conforme alla Direttiva
2006/42/CE ed agli standard armonizzati di riferimento. In virtu di queste conside-
razioni, tutte le operazioni indicate in questo manuale devono essere effettuate da
personale esperto e qualificato e Il prodotto deve essere destinato solo all'uso per il
quale € stato espressamente studiato. Ogni altro uso & da considerarsi pericoloso.
CAME S.p.A. non e responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei
ed irragionevoli ® Prima di installare 'automazione verificare che la parte guidata sia
in buono stato meccanico, si apra € Si chiuda correttamente e sia bilanciata: nel caso
di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato agli obblighi di mes-
sa in sicurezza e Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le
parti fisse circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa e Il quadro
comando non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva
di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pe-
donale in posizione di sicurezza e Verificare che il punto di fissaggio sia in una zona
protetta dagli urti, che le superfici di ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga
fatto con elementi idonei (viti, tasselli, ecc) alla superficie ® La predisposizione dei
cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell’arte e in ottemperanza alle norme e leggi vigenti e Verificare che il range
di temperatura indicato sia adatto al luogo di installazione e Delimitare accuratamente
I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare
minori e bambini ® Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare pos-
sibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio di movimentazione
dell'automazione. Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni
pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale
della macchina e Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al
completamento dell'installazione e Tutti i dispositivi di comando e controllo devono
essere installati in modo che siano chiaramente visibili, ad un'adeguata distanza di
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sicurezza dall’area di manovra della parte guidata e dove non possono essere rag-
giunti attraverso la parte guidata stessa ® A meno che non sia previsto I'azionamento
a chiave (Es: Selettore a tastiera, selettore a chiave, selettore transponder, ecc...) i
dispositivi di comando ad azione mantenuta devono essere installati ad un‘altezza di
almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico e Il produttore declina ogni re-
sponsabilita per 'impiego di prodotti non originali. Questo implica inoltre la decadenza
della garanzia e Tutti gli interruttori in modalita azione mantenuta connessi al quadro
devono essere posizionati in luoghi dai quali I'area di manovra risulti completamente
visibile, tuttavia lontano da parti in movimento e Assicurarsi che I'automazione sia
stata regolata adeguatamente e che gli eventuali dispositivi di sicurezza e protezione
associati, cosi come lo sblocco manuale del motoriduttore, funzionino correttamente
e Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal costruttore o
dal servizio di assistenza tecnica autorizzato o comunque da personale debitamente
qualificato per evitare ogni rischio ® Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi
di operare fuori tensione ® | cavi elettrici devono passare attraverso apposite tuba-
zioni o canaline al fine di garantire un’adeguata protezione contro il danneggiamento
meccanico e non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi du-
rante I'uso e Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di
installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il e Nel
caso in cui il quadro elettrico venga utilizzato per I'automazione di parti guidate in am-
bito residenziale, fissare in modo permanente la segnaletica di avvertimento contro
I'intrappolamento in modo che sia ben visibile o vicino a tutti i dispositivi di comando
e controllo. Dopo l'installazione assicurarsi che I'automazione sia adeguatamente re-
golata e che la parte guidata, nel caso entri in contatto con un oggetto alto 50 mm
posizionato sul pavimento, inverta il movimento o I'oggetto possa essere facilmente li-
berato (per automazioni che incorporano un sistema anti-intrappolamento dipendente
dal contatto con il bordo inferiore della parte guidata). Assicurarsi anche che la parte
guidata non si estenda sui passaggi pedonali pubblici o sulle strade e Conservare
questo manuale all'interno del fascicolo tecnico, congiuntamente ai manuali di instal-
lazione degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell’impianto di automazione.
Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti
che compongono la macchina finale.



LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

N\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

=¥ Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

ZM3E - ZM3EP Quadro comando multifunzioni per cancelli a due ante a battenti, con display grafico di programmazione e
segnalazione e autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza.

ZM3EC Quadro comando multifunzioni per porte a due ante a battenti, completo di blocco di sicurezza e pulsanti, con
display grafico di programmazione e segnalazione e autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate e visualiz-
zate sul display grafico.

Predisposizione per il collegamento del modulo RGP1 per la riduzione dei consumi in stand-by.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Destinazione d'uso

Modello Automazione

ZM3E ATI - AXO - FAST - FERNI - FROG - KRONO
ZM3EC CBX - F4000 - F4000E

ZM3EP FROG PLUS

Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Dati tecnici Tabella fusibili

Tipo A 2mgep SN Zuaep
Grado di protezione (IP) 54 A protezione di Fusibile da
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC Linea (LINE-FUSE) 5A-F  10A-F
Potenza max accessori a 24 V (W) 35 Scheda (CONTROL BOARD) 1AF
Consumo in stand-by (W) 470 Accessori (ACCESSORIES) 1.6 A-F
Consumo con Green Power (W) 0,75 - Elettoserratura (.LOCK) 3.15A-F
Potenza max.* (W) 750 2400

Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55

Materiale ABS

Classe di isolamento Il

* Potenza complessiva dei motori collegati

- Istruzioni originali
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Descrizione delle parti

1. Trasformatore 14. Connettore per scheda AF

2. Condensatori* 15. Morsettiera per selettore a tastiera

3. Fusibile scheda 16. Morsettiera per antenna

4. Fusibile accessori 17. Morsettiera per uscita secondo canale
5. Morsettiera per modulo RGP1 18. Morsettiera per finecorsa

6. Fusibile elettroserratura 19. Morsettiera per dispositivi a transponder
7. Display 20. Morsettiera per dispositivi di comando e sicurezza
8. Trimmer regolazione illuminazione display 21. Morsettiera per encoder

9. Connettore per scheda memory roll 22. Morsettiera per motoriduttori

10. Pulsanti di programmazione 23. Morsettiera per collegamento CRP

11. LED segnalazione tensione presente 24. Connettore per scheda RSE

12. LED segnalazione programmazione 25. Morsettiera per alimentazione

13. Connettore per scheda R700 / R800 26. Fusibile di linea
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*@ Contenuti nella confezione dei motoriduttore FROG a 230V. Collegarii ai cavi neri (motore M1) e rossi (motore M2),
predisposti nella scheda, nel caso di abbinamento a motoriduttori Ati, Fast, Ferni e Krono, questi ultimi restano inutilizzati (i
condensatori sono collegati al loro interno).

Colori dei cavi del trasformatore e dei condensatori: © bianco; (b] 108S0; (] nero; (d] arancione; (e] viola; @ azumo.



Solo per ZM3EC 30. Pulsante APERTURA
31. Blocco di sicurezza

28. Pulsante STOP
29. Pulsante CHIUSURA

Dimensioni

@ &+ ([ o |
ZM3E ZM3EC
— — ] N
—_—J 7M3EP
B585as @ Ly §

120 120
215 240 145 165

INSTALLAZIONE

Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo
le normative vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.

N Ve v d

Scw—
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Tipo e sezione minima cavi

Gollogaments lunghezza cavo

<20m 20<30m
Alimentazione quadro 3G x1,5mm 3G x2,5mm
Alimentazione motore vedi manuali relative automazioni
Dispositivi di segnalazione 2x0,5mm2
Dispositivi di comando 2x0,5mm2
Dispositivi di sicurezza (fotocellule) 2x0,5mm2

[ Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla
60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per I'Encoder utilizzare cavi tipo 2402C 22AWG fino a 30 m.

Per collegamento CRP utilizzare cavi tipo UTP CAT5 fino a 1000 m.

Per collegamento antenna utilizzare cavi tipo RG58 fino a 10 m.

L Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base
dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.
L) Per i collegamenti che prevedano pit carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve
essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati
in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Fissaggio del quadro comando

O Fissare la base del quadro in /
una zona protetta; si consiglia di
usare viti di diametro max. 6 mm
testa bombata con impronta a
croce.

O Forare sui fori presfondati.
Diametro fori: ¢ 20. -
N\ Attenzione a non danneggiare e}
la scheda elettronica all'interno ?3
del quadro.

© Inserire | pressacavi con i tubi

corrugati per il passaggio dei cavi
elettrici.

O Assemblare le ceriere a \
pressione

© Inserire le cerniere nella scatola (sul lato destro o sinistro a scelta) e fermarle con le viti e le
rondelle fornite. Per ruotare, scorrono.




COLLEGAMENTI ELETTRICI

Alimentazione

Morsetti per I'alimentazione degli

accessori a 24V AC/DC - Potenza O——@——

max: 20 W

A<

230 VAC
50/60 Hz

P

A

Collegamento
elettroserratura
(12V-15W max)

ot o o m

10 11 ES TS 1

2 3 3P 4 57 CXCYCZ

Collegamento dei motoriduttori senza finecorsa

W <« e > W
Ve - >
U ﬁ - > U
M1 - Motoriduttore UVvw XY EE3 2 FA1 FC1 FA2 FC2
ritardato in apertura.
Collegamento dei motoriduttori con finecorsa
W<« N, > W
V<—— - >\
1} ﬁ [ >
FC < T N~ ———>FA
FA < T ) > FC
F< L > F

M1 - Motoriduttore
ritardato in apertura.

P

2 FA1 FC1 FA2 FC2

M2 - Motoriduttore
ritardato in chiusura.

M2 - Motoriduttore
ritardato in chiusura.

- Istruzioni originali
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Collegamento dei motoriduttori con ENCODER

<
<

> W
>\

>U

M1 - Motoriduttore

- a-> +
—a>E
B> - M2 - Motoriduttore

[ | | |
-
e

ritardato in apertura. mmﬂmmﬂ m
UuvwXxyE -

E8 + E

D:QE? ritardato in chiusura.

+ E

ENCODER M1

ENCODER M2

H = Bianco / F = Marrone / EFl = Verde

Dispositivi di segnalazione e illuminazione

Lampadina spia cancello
aperto.
- Segnala la posizione del cancello

Lampada ciclo o cortesia.
Lampada esterna liberamente posizionabile, per
aumentare lilluminazione nella zona di

aperto, si spegne quando il manovra.
cancello € chiuso. Vedi funzione [Lampada E] nel menu
[FUNZIONI].
|
Lampeggiatore di movimento. A A

MW1MESTS 1 23 3 457

- Lampeggia durante le fasi di
apertura e chiusura del cancello.

PORTATA CONTATTI

E_W = 230V - 25W max.
E_E3 = 230V - 60W max.
10_5 = 24V - 3W max.

Limitatore di coppia motore

HHAHH

UVvwXyYER

Per variare la coppia motore, spostare il faston indicato su una delle 4 posizioni: 1 min - 4 max.
[ Per i quadri comando ZM3EP, il faston va spostato solo in posizione 3 0 4.




Dispositivi di comando

Pulsante di stop (contatto N.C.).

- Per comandare I'arresto del cancello con I'esclusione del ciclo di chiusura
automatica. Per riprendere il movimento bisogna premere un pulsante di
comando o il tasto del trasmettitore.

L) Se non utilizzato, disattivare il contatto nel menu [FUNZIONI] —
[Stop Totale].

Selettore a chiave e/o pulsante di apertura (contatto N.0.).
- Per comandare I'apertura del cancello.

Selettore a chiave e/o pulsante di apertura parziale o pedonale
(contatto N.O.).

I comando agisce su una sola anta (Motoriduttore M2).

- Vedi menu [FUNZIONI] — [Comando 2-3P].

Selettore a chiave e/o pulsante di chiusura (contatto N.0.).
- Per comandare la chiusura del cancello.

Selettore a chiave e/o pulsante per comandi (contatto N.0.).
- Per comandare I'apertura e la chiusura del cancello.
- Vedi menu [FUNZIONI] — [Comando 2-7].

/\ Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R700), & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA

e, se presenti, scollegare le batterie.

Selettore
a tastiera

AA

1FRHHRRRRE

R Sy

Transponder o lettore
di tessere

L) Inserire la scheda di
decodifica

- R700 per far riconoscere il
sensore transponder o il lettore
di tessere;

- R800 per far riconoscere il

SX CY CZ | S1GND|| 2 FAT FC1 FA2 FC selettore a tastiera.

- Istruzioni originali
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Dispositivi di sicurezza

Delta Dir/DeltaS

RX X
+ -
1011 NO C NC 1011

were 10

e OF OAOE T

W0MESTS 1 238 7 CXCYCZ 01MESTS 1 23 7 CXCYCZ

+_
10 2 TX C NC

Collegamento fotocellule (contatto NC) - Vedi menu [FUNZIONI] — [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ] per
associare a ogni ingresso una modalita di funzionamento.

LI Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.

+ -

.1011NOCNC 10 11
20000 @@.

102TXCNC X 2

C | ]
TEEE BT EEREE EA @ﬁ
10 11ESTS 1 2 3 7 CXCYCZ 10 11ESTS 1 2 3 7 CXCYCZ

Collegamento fotocellule per Funzione test di sicurezza - Vedi menu [FUNZIONI] — [Test Sicurezze] per attivare la
funzione e scegliere quali e quante fotocellule lo devono effettuare.

In alternativa per riduzione dei consumi in stand-by, con modulo RGP1 collegato- Vedi menu [FUNZIONI] — [Sleep
Mode] per attivare la funzione.

L) Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.

DFWN DFI+DFWN

C NO NC \ 24V12V 0V ¢ F C NO NC C NO NC
OO N%" ®®®®®®L®L S9S

€----
- -- -

E=E=E = MMEEERE

0MESTS 1 23 7 CXCYCz 01MESTS 1 23 7 _CXCY(Cz

Collegamento bordi sensibili (contatto NC) - Vedi menu [FUNZIONI] — [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ] per
associare a ogni ingresso una modalita di funzionamento.

LI Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.




Collegamento CRP

[

—————

%! 2 FA1FC1 FA2 FC2

UTPCATS —

4% Collegamento seriale RS485 all'impianto

domotico via CRP (Came Remote Protocol).

A B GND

Do
ATTIVAZIONE DEL COMANDO RADIO
Antenna e scheda di radiofrequenza AF
(1) Collegare il cavo RG58 dell'antenna agli appositi R800

morsetti.

=
Bl
89101112 1

© Innestare la scheda di radiofrequenza sulla scheda
elettronica DOPO AVER TOLTO LA TENSIONE.

N.B.: La scheda elettronica riconosce la scheda di
radiofrequenza solo quando viene alimentata.

12345|7

Eventuale uscita del secondo canale del

ricevitore radio (contatto NO). o o

Portata contatto: 1 A - 24V DC.

Per la memorizzazione di trasmettitori, tastiere, tessere a strisciamento o transponder, vedi menu [UTENTI], relativi
sottomenu e dettagli alle pagine succesive.

Inserire la scheda RSE in assenza di tensione.

- Istruzioni originali
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Descrizione dei comandi di programmazione

Questi simboli </, indicano
la riga attiva che puo essere
navigata e/o modificata.

0000

ENTER
Per entrare nel menu, tenere

| (?ﬁ premuto ENTER per almeno un
secondo.

WWW.CAME.IT 1

< LINGUA >
[taliano

ESC  ...per uscire dal menu aspettare

30 secondi, o premere ESG, fino

| é/l a quando compare la schermata
iniziale.

< >

@ @ anche per i sotto menu, spostarsi con

</> e confermare con ENTER

<

>

Il tasto ENTER serve per:
- entrare nei menu;
- confermare e memorizzare il valore impostato.
Il tasto ESG serve per:
- uscire dai menu;
- annullare le modifiche.
| tasti </ > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;

incrementare o decrementare un valore.

Per scegliere una voce di menu,
~\/ —\_spostarsi con </ > e confermare con

ENTER

FUNZIONI 1
ENCODER

ENTER

< REGOLA TEMPI >

ENTER

< >

<TCA.>

]

< Tempo Lavoro >

ENTER

/o~ Z] @”\ Per aumentare o diminuire un valore, [@
4 usare </ > e confermare con ENTER

< Tempo Lavoro >
80s.

< Tempo Lavoro >

100s.




L) IMPORTANTE! Iniziare la programmazione da [Tipo Motore], [Num. Motori], [Stop Totale] dal menu [FUNZIONI] e
[Taratura Corsa] dal menu [ENCODER].

Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default
[LINGUA] SO GO OO SO0
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / (italiano]
[Portugues eurol/[Portugues bras]
[FUNZIONI] SO GO OO SO0
[Ch.Automatica] ~ [Disattivato] / [Attivato] [Attivato]

|"attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di
finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s. La chiusura auto-
matica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la
rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.
[Az.Mantenuta]  [Disattivato] / [Attivato] / [In Chiusura] [Disattivato]
Le ante si aprono e si chiudono tenendo premuto un pulsante. Pulsante di
apertura sul contatto 2-3 e pulsante di chiusura sul contatto 2-4. Tutti gli altri
dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.

[Ril ostacolo] [Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Con ante chiuse, aperte 0 dopo uno stop totale, I'automazione rimane ferma se i
dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano un ostacolo.
[Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [Disattivato]
[CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule
funzionino correttamente.

[Prelampeggio]  [Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su W-E,
lampeggia prima di iniziare la manovra.

Per la regolazione del tempo, vedi [T. Prelampeggio] nel menu [REGOLA
TEMPI].

[Colpo ariete] [Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] [Disattivato]
Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per
facilitare lo sgancio dell’'elettroserratura, per la regolazione del tempo di spinta,
selezionare [T. Ariete] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Stop Totale] [Disattivato] / [Attivato] [Attivato]

Stop delle ante con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere
il movimento, usare il dispositivo di comando. Il dispositivo di sicurezza va inserito
su1-2.

[Ingresso CX] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C1]

[Test Sicurezze]

- Istruzioni originali
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Menu 1° livello

Menu 2° livello

Opzioni Default

[Ingresso CY]

[Ingresso CZ]

[Spinta Ch]

[Serratura]

[Config]

[Fine corsa]

[Comando 2-7]

[Comando 2-3P]

[Lampada E]

Scelta della modalita di funzionamento del dispositivo collegato.

Per fotocellule:

- C1 Riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura delle ante, I'apertura
del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

- C2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura delle ante, I'apertura del
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto delle ante, se in movimento, con conseguente
predisposizione alla chiusura automatica (se la funzione di chiusura automatica &
stata attivata);

- C4 attesa ostacolo. Arresto delle ante, se in movimento, con conseguente
ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.

Per bordi sensibili:

- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura delle ante, I'apertura
del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura delle ante, I'apertura del
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa chiusura.

[Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C3]

Vedi [Ingresso CX]

[Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [Disattivato]
Vedi [Ingresso CX]

[Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

A finecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta delle ante per
alcuni secondi.

[Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] [Disattivato]

Shlocco dell’elettroserratura in battuta di chiusura e di apertura.
[FC a tempo] / [Fine corsa] / [Rallent] / [Fcap-RallCh] /
[ENCODER] [ENCODER]
Configurazione dei rallentamenti in apertura e in chiusura.
e [Rallent.]* Rallentamenti in apertura e chiusura.
 [Fcap-RallCh.]* Finecorsa in apertura e rallentamento in chiusura.
* [ENCODER] Gestione dei rallentamenti, rilevazione ostacoli e sensibilita.
 [FC a tempo] Finecorsa a tempo.
o [Fine corsa] Finecorsa in apertura e chiusura.
* Rallentamenti configurabili con la funzione [T. rall] nel menu [REGOLA TEM-
PI]
[N.C./N.O] [N.C]
Configurazione dei finecorsa come contatti normalmente chiusi o aperti.
L) Questa funzione compare solo se viene selezionata una opzione tra [Fine cor-
sa], [Fcap-RallCh.] o [Rallent.] dalla funzione [Config].
[Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch.] [Apre-Chiude]
Configurazione del contatto 2-7 in passo-passo (apre-chiude) o sequenziale
(apre-stop-chiude-stop).
[Parziale] / [Pedonale] [Pedonale]
Configurazione del contatto 2-3P in apertura pedonale (apertura totale della se-
conda anta) o parziale (apertura parziale della seconda anta) a seconda del tempo
impostato su [Ap.parziale] nel menu [REGOLA TEMPI].
[Cortesia] / [Ciclo] [Ciclo]



Menu 1° livello  Menu 2° livello

Opzioni Default

[Uscita B1-B2]

[Vel. Rall]

[Num. Motori]

[Tipo Motore]

[Sleep Mode]

[Indirizzo CRP]

[Baudrate CRP]

Configurazione della lampada collegata su E-E3.

Lampada esterna in modalita:

- Cortesia, rimane accesa con un tempo fisso di 5 min;

- Ciclo, rimane accesa dal momento in cui I'anta inizia I'apertura fino alla completa
chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica). Nel caso non venga inserita
la chiusura automatica, rimane accesa solo durante il movimento.

[Monostabile] / [Bistabile] [Bistabile]
Configurazione del contatto B1-B2 in modalita Monostabile o Bistabile (interrut-
tore).

[_ooo+] [_.--+]
Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura o sola chiusura
se il rallentamento e configurato come [Fcap-RallCh].

Per motori AXO cod. 0071AX302304 e 0071AX402306 regolare la velocita di
rallentamento al massimo. La regolazione e comunque contestuale alla verifica
della conformita dell'impianto, Direttiva Europea 2006/42/CE.

[M1+M2] / [M2]; [M1+M2]
Impostazione del numero di motori da uno a due a seconda di quante ante sono
presenti nell’impianto.

[FROG] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [FROG PLUS] [FROG]
Impostazione del tipo di automazione per cancelli a battente presente nell'impian-
to.

Per motori AXO cod. 001AX302304 e 00TAX402306 regolare la velocita di
rallentamento al massimo. La regolazione é comunque contestuale alla verifica
della conformita dell'impianto, Direttiva Europea 2006/42/CE.

[Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Per consentire la riduzione del consumo energetico delle fotocellule in stand-by
(con modulo RGP1 collegato).

[ ... [32] 1

In caso di impianto con piti automazioni con sistema di connessione CRP (Came
Remote Protocol), impostare un indirizzo da 1 a 32 per ogni quadro.

[1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [38400]
[57600] / [115200]
Impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di connessione
CRP (Came Remote Protocol).

[ENCODER] OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

L) Visibile solo con relativa funzione selezionata in [Config] nel menu [FUNZIONI]

[Sensibilita]

[Sensib. Corsa]

[Sensib. Rall]

[Rallent. Enc]

[Attivato] / [Disattivato] [Attivato]
Sensibilita della rilevazione degli ostacoli.

[[oooooo0004] [[oco000004]

Sensibilita della rilevazione degli ostacoli durante la corsa (sia in apertura sia in

chiugura}.
E necessario attivare la funzione [Sensibilita] nel menu [ENCODER].
[_oooooooo+] [_-ooooooo+]

Sensibilita della rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento (sia in apertura
sia iq chiusura).
LI E necessario attivare la funzione [Rallent.Enc] nel menu [ENCODER].

[ON] / [OFF] [ON]

Attivazione dei punti di inizio rallentamento in apertura e chiusura.

- Istruzioni originali
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Menu 1° livello

Menu 2° livello

Opzioni Default

[M1 Rall.AP %]

[M1 Rall. CH %]

[M2 Rall. AP %]

[M2 Rall. CH %]

[M1 Acc. CH %]

[M2 Acc. CH %]

[M1 Acc. AP %]

[M2 Acc. AP %)

[Taratura Corsa]

[1%] ...... [60%] [10%]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento di M1 prima del finecorsa di
apertura, calcolato in percentuale (da 1% a 60% della corsa completa).

Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[1%] ...... [60%] [10%]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento di M1 prima del finecorsa di
chiusura, calcolato in percentuale (da 1% a 60% della corsa completa).

Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[1%] ...... [60%] [10%)]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento di M2 prima del finecorsa di
apertura, calcolato in percentuale (da 1% a 60% della corsa completa).

) Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[1%] ...... [60%] [10%]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento di M2 prima del finecorsa di
chiusura, calcolato in percentuale (da 1% a 60% della corsa completa).

Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[1%] ...... [15%] [15%)]
Regolazione dell'inizio dell'accostamento di M1 prima del punto di finecorsa di
chiusura, calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa).

[1%] ...... [15%] [15%)]
Regolazione dell'inizio dell'accostamento di M2 prima del punto di finecorsa di
chiusura, calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa).

[1%] ...... [15%] [15%)
Regolazione dell'inizio dell'accostamento di M1 prima del punto di finecorsa di
apertura, calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa).

[1%] ...... [15%] [15%)]
Regolazione dell'inizio dell'accostamento di M2 prima del punto di finecorsa di
apertura, calcolato in percentuale (da 1% a 15% della corsa completa).
[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)]

Taratura automatica della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA CORSA).

[REGOLA TEMPI]

QOO

OO SOOI

[T.C.A]

[T.C.A Pedonale]

[Tempo Lavoro]

[Rit. Ap M1]

[0s]...... [300s] [10¢]

["attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di
finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s. La chiusura auto-
matica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la
rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.
[0s]...... [300 g] [10¢]

Tempo di attesa della seconda anta (M2) in posizione di apertura. Trascorso que-
sto tempo, viene effettuata automaticamente una manovra di chiusura. Il tempo di
attesa puo essere regolato da 0 s a 300 s.

[10g] ...... [150 s] [90 §]

Tempo di lavoro del motoriduttore in fase di apertura o di chiusura. Il tempo di
lavoro puo essere regolato da 10 sa 150 s.

09 ...... [10s] 2]



Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default

Ritardo di apertura di M1 rispetto all'apertura di M2 dopo ogni comando di aper-
tura. Il tempo di attesa puo essere regolato da0 sa 10 s.

[Rit. Ch M2] [0g]...... [60 ] 2]
Ritardo di chiusura di M2 rispetto alla chiusura di M1 dopo ogni comando di
chiusura. Il tempo di attesa puo essere regolato da 0 s a 60 s.

[T. Prelampeggio] [1]...... [60 5] [59]
Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su W-E,
lampeggia da 1 s a 60 s prima di iniziare la manovra.

[T. ser] fsl..... 5] [2]
Tempo di intervento per lo sblocco dell’elettroserratura dopo ogni comando di
apertura. Il tempo di intervento puo essere regolatoda1sa5s.

[T. Ariete] [1s]...... [10 5] [14]
Tempo di spinta dei motoriduttori in battuta di chiusura e apertura dopo ogni
comando. Il tempo di spinta puo essere regolato da1sa10s.

[Ap. parziale] Bg...... [60 5] [10 s]
Tempo necessario per definire lo spazio di apertura parziale desiderata.

[T. rall] [OFF] ...... [30 8] [5¢]
Tempo di rallentamento dell'anta prima di ogni finecorsa. Il tempo puo essere
regolato da0sa30s.
L) Questa funzione compare solo se vengono impostati i rallentamenti, [Fcap-
RallCh] o [FC a tempo] dalla funzione [Config].

[UTENTI] OO OO OO0

[Nuovo Utente]

[Modifica Nome]

[Mod. Codice]

[Funz. Associata]

[Rimuovi Ut]

[Rimuovi TUTTI]

[SENSORE]

[Salva Memoria]

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una
funzione a scelta tra quelle previste. L'inserimento va fatto con trasmettitore o
altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO NUOVO UTENTE).

Per modificare il numero o il nome utente

Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.
[2-7]/ [Apre] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabilitato]; [2-7]
Per associare una funzione di comando al dispositivo memorizzato:
e [2-7] Comando passo-passo (apre-chiude) o comando sequenziale (apre-
stop-chiude-stop.
 [Apre] Comando solo apre.
 [2-3P] Comando pedonale o parziale.
e [B1-B2] Uscita contatto B1-B2.

Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.
[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per rimuovere tutti gli utenti. Confermare la rimozione con ENTER.

[Tastiera] / [Transponder] [Tastiera]

Per impostare il tipo di sensore per il comando dell’automazione.

[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
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Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default
Per salvare gli utenti e le impostazioni dell'impianto nella memory roll. Confermare
il salvataggio con ENTER.
[Carica Memoria]  [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per caricare nella scheda elettronica i dati salvati nella memory roll.
Se le schede hanno versioni diverse, € possibile caricare solo gli utenti.
[INFQ] OO OO SOOI
[Versione]
Visualizza la versione del Software.
[Numero Corse]
Visualizza il numero di manovre effettuate.
[Msg. iniziale] WWW.CAME.IT
Visualizza il messaggio iniziale. Per modificare il testo, premere ENTER; Utilizzare il
tasto ENTER per spostare il cursore in avanti, ESC per spostare il cursore all'indie-
tro e </ > per selezionare la lettera o cifra. Confermare il testo premendo il tasto
ENTER per alcuni secondi.
[Reset Sistema]  [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per ripristinare le impostazioni iniziali. Confermare il Reset premendo il tasto EN-
TER.
[TEST MOT] OO OO SOOI

[<=M1 M2=>]

Per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori.

Tenere premuto per alcuni secondi il tasto < e verificare che I'anta di M1 esegua
I'apertura. Se il senso di rotazione e shagliato, invertire le fasi del motore.

Tenere premuto per alcuni secondi il tasto > e verificare che I'anta di M2 esegua
I'apertura. Se il senso di rotazione € sbagliato, invertire le fasi del motore.




Inserimento nuovo utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Nuovo Utente]. Premere ENTER per
confermare.

2. Selezionare [Confermi?(si)] e
premere ENTER per confermare.

3. Scegliere la funzione da associare
all'utente. Premere ENTER per
confermare...

< Nuovo Utente >

Nuovo Utente
<Confermi? (si)>

Funz.Associata
<27>

> ENTER

000

4. ... verra richiesto un codice da
inserire (trasmettitore, tastiera,
tessera a strisciamento o tran-
sponder).

>

ENTER >

DO2E

5. Una volta inserito il codice,
apparira il numero dell’'utente con il 6. ...
tipo di comando memorizzato...

ENTER

mlalclel

o se il codice ¢ gia inserito,
apparira [Codice esistente].

DH>>>>

001
Radio

Codice esistente
<001:--U001—->

Attesa Codice ]

Modifica nome utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Modifica Nome]. Premere ENTER
per confermare.

< Modifica Nome >

> ENTER

DO0R

3. Utilizzare i tasti ESC/ENTER per
spostarsi tra i caratteri e </> per
selezionare la lettera o la cifra.

Modifica Nome
--001--

> ENTER

ala(elel

2. Selezionare il numero utente o il
nome da modificare e premere ENTER
per confermare.

Sel. Utente
< 001:--U001-->

>  ENTER

008E

4. Confermare il testo premendo il
tasto ENTER per alcuni secondi.

Modifica Nome
ANDREA-02-——-

> ENTER

0o0R
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Modifica codice

3. ... verra richiesto un codice da

1. Dal menu [UTENTI], selezionare 2. Selezionare |'utente di cui si inserire (trasmettitore, tastiera,
[Mod. Codice]. Premere ENTER per vuole modificare il codice e premere tessera a strisciamento o
confermare. ENTER. transponder).
< Mod. Codice > Mod. Codice 1 Attesa Codice
— S>>>>>
Mod. Codice
>  ENTER <002: --U002-->
>  ENTER

DO0&

4. ... una volta inserito il codice,
apparira il numero dell’utente con il
tipo di comando memorizzato...

002
Radio

Funzione associata all’'utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Funz.Associata]. Premere ENTER
per confermare.

<Funz.Associata>

>  ENTER

DooR

3. Scegliere la nuova funzione da
associare all'utente. Premere ENTER
per confermare.

Funz. Associata
< 27 >

ESC < >  ENTER

Q@R

u[ula[cl

5. Selezionare [confermi? (si)] e
premere ENTER per confermare.

Mod. Codice
<Confermi?(si)>

2. Selezionare il nome utente di cui
si vuole modificare la funzione e
premere ENTER per confermare.

Sel. Utente 1

Sel. Utente
<002:--U002-- >

> ENTER

OO08E

4. Selezionare [confermi? (si)] e
premere ENTER per confermare.

Funz. Associata
<Confermi?(si)>

>  ENTER

(SRR



Taratura corsa

A\ Prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la
presenza di una battuta d'arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo STOP TOTALE.

1. Dal menu [ENCODERY], selezionare 3. 'anta di M1 eseguira una manovra
[Taratura Corsa]. Premere ENTER 2. Selezionare [Confermi?(si)] e di chiusura fino alla battuta d’arresto
per confermare. premere ENTER per confermare.
<Taratura Corsa> Taratura Corsa 1 Taratura Corsa
Chiusura 1
Taratura Corsa

ESC < > ENTER < Confermi?(si)> i)
00oR == /T
088 |

5. ... successivamente I'anta di M2,
4. ...diseguito, I'anta di M2 eseguira eseguira una manovra di apertura fino 6. ... dopodiche, I'anta di M1 eseguira

la stessa manovra ... alla battuta d’arresto ... la stessa manovra.
Taratura Corsa Taratura Corsa Taratura Corsa
Chiusura 2 Apertura 2 Apertura 1
[wE™ =ival
7. Terminata la procedura, verra
visualizzato sul display [Taratura
Corsa OK] per qualche secondo.
Taratura Corsa
OK
Scheda Memory Roll
Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla : Memory Roll
configurazione dell'impianto, per poi riutilizzarli =
con un’altra scheda elettronica. =
L) Dopo aver memorizzato i dati, & consigliabile 5
togliere la Memory Roll durante il funzionamento MEMORY j

della scheda elettronica. j
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MESSAGGI DI ERRORE

Messaggio Significato

[Encoder - ERRORE], [Errore!] Encoder rotto o collegamento errato.

[test Sicurezze - ERRORE] Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza.
[Fine corsa - ERRORE] Malfunzionamento sui contatti dei finecorsa
[Tempo Lavoro - ERRORE] Tempo lavoro insufficiente

[Sicurezze - STOP], [C1], [C3], Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza o
[C4], [C7] 0 [C8] collegamento errato

SCHMA GRAFIGO DELELE FUNZIONI ENCODER

Le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme Tecniche
EN 12445 e EN 12453 per la compatibilita delle forze di impatto generate dall’anta in movimento.

[
N

A = Velocita normale H = Punto di inizio rallentamento in chiusura

B = Velocita rallentata * [M2 Rall. CH%]

C = Zona di intervento dell’encoder con inversione del I = Punto di inizio accostamento in chiusura
movimento [M1 Acc. CH%] **

D = Zona di intervento dell’encoder con arresto del L = Punto diinizio accostamento in chiusura
movimento [M2 Acc. CH%] **

E = Punto di inizio rallentamento in apertura M = Punto di inizio accostamento in apertura
[M1 Rall. AP%] [M1 Acc. AP%]

F = Punto di inizio rallentamento in chiusura N = Punto di inizio accostamento in apertura
[M1 Rall. CH%] [M2 Acc. AP%]

G = Punto di inizio rallentamento in apertura 0 = Battute di arresto

[M2 Rall. AP%)]

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
** Impostare le percentuali di accostamento [M1 Acc. CH%)] e [M2 Acc. CH%)] dal menu [ENCODER] in modo da
ottenere una distanza tra 1 e 50 mm max dal punto di battuta d'arresto.



OPERAZIONI FINALI

Fissaggio del coperchio

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, agganciare a scatto il coperchio sulle cerniere e bloccarle con le
apposite viti in dotazione.
Infine chiudere e fissare definitivamente il coperchio.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione. | componenti
dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta,
semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti. Vanno
quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

RIFERIMENTI NORMATIVI

CAME SPA dichiara che il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti al momento della produzione
dello stesso.

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Control panel FA01080-EN
for 230Vgearmotors

N Englsh

ZM3E - ZM3EC - ZM3EP
INSTALLATION MANUAL



IMPORTANT SAFETYINSTRUCTIONS FOR
INSTALLING
Followall of these instructions as improper
installation may lead to be hazardous to people.
Before continuing also read the general precautions
for users included in the operator's package.

e This control panel is expressly designed to be assembled to partly-completed ma-
chinery or equipment so as to build machinery as regulated by European Directive
2006/42/CE. The final installation must conform to Directive 2006/42/CE and to any
harmonized reference standards. Given these considerations, all operations provided
in this manual must be performed by skilled, qualified staff. ® This product should
only be used for the purpose for which it was explicitly designed. Any other use is
dangerous. CAME S.p.A. is not liable for any damage caused by improper, wrongful
and unreasonable use. ® Before installing the control panel, make sure that the gui-
ded part is in proper mechanical order, that it opens and closes properly and that it
is balanced - otherwise, do not continue until you have first complied with all safety
provisions. ® Make sure that people cannot be entrapped between the guided and
fixed parts, when the guided part is set in motion. ® The control panel cannot auto-
mate any guided part that includes a pedestrian gate, unless the latter can be enabled
only when the pedestrian gate is secured. ® Make sure the anchoring spot is clear of
any potential impacts, that the anchoring surfaces are solid, and that suitable screws,
wall plugs, and the such are used for the type of surface. e Laying the cables, instal-
lation and testing must follow state-of-the-art procedures as dictated by regulations e
Check that the temperature ranges given and those of the location match. ® Demar-
cate the entire site to prevent unauthorized personnel to enter; especially children and
minors. ® Use proper means of protection to prevent any mechanical hazards from
people caught in the movement of the automated operator. Any residual risks must
be highlighted by fitting pictograms, in clear view. These must then be explained to
the end user of the machinery. e Fit, in plain sight, the machine's ID plate when the
installation is complete @ All command and control devices must be fitted so that they
are clearly visible, at a proper safety distance from the maneuvering guided-part and
where they cannot be reached through said guided part. ® Unless a key is used com-
mand the operator, such as with key-pad selectors, key-switch selectors, transponder
selectors, and so on, the maintained-action control devices must be fitted at least 1.5
m above ground, where they cannot be reached by the general public. ® The manu-
facturer declines any liability if non-original parts are used. In which case the warranty
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will cease to be effective. e All maintained-action switches that are connected to the
control panel must be positioned so that the maneuvering area is completely visible from
the switches, yet far enough away from any moving parts. ® Make sure that the operator
has been properly adjusted and that any associated safety and protection devices, as
well as the gearmotor's manual release, are working properly. e If the power-supply
cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or by the licensed technical-
assistance center or by duly trained, skilled staff, to prevent any risks. e During all
phases of the installation make sure you have cut off the mains power source. ® The
electrical cables must run through corresponding tubes or conduits to ensure suitable
protection against mechanical damage and they must not come into contact with parts
that could heat up during use. ® Make sure you have set up a suitable dual pole cut
off device along the power supply that is compliant with the installation rules. It should
completely cut off the power supply according to category Ill surcharge conditions. e If
the control panel is used for automating guided parts in residential settings, permanently
fit the entrapment-hazard-warning signage, so that it is clearly visible or close enough to
all command and control devices. After installing, make sure that the operator is properly
adjusted and that the guided part, in case it touches any object that is 50 mm high off
the ground, inverts its movement or that the object may easily be removed (for operators
that have built-in anti-entrapment systems that depend on coming into contact with the
lower edge of the guided part). Also make sure that the guided part does not extend
onto any public pedestrian passages or onto the street. ® Store this manual inside the
technical folder, along with the installation manuals of the other devices in the system.
Remember to hand over to the end users all the operating manuals of the products that
make up the final machinery.



KEY
This symbol shows which parts to read carefully.

/N This symbol shows which parts describe safety issues

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

ZM3E - ZM3EP Multifunction control-panel for two leaved swing-gates, with graphic programming and alert display, and

self-diagnosing safety devices.

ZM3EC Multifunction control panel for two-leaved swing doors, complete with safety lock and buttons, with graphic pro-
gramming display and signaling, plus self-diagnosing safety devices.

The functionson the input and output contacts, the time settings and user management, are set and viewed on the graphic

display.

Can connect to the RGP1 module for reducing consumption in stand-by mode.

Allwiring connections are quick-fuse protected.

Intended use

Model Operator
ZM3E ATI - AXO - FAST - FERNI - FROG - KRONO
ZM3EC CBX - F4000 - F4000E

ZM3EP control panel

FROG PLUS

Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

Technical data

ZM3EP

Type ZZI\ZASSEEC control
panel

Protection rating (IP) 54
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC
Maximum power of the 24 V (W) 35
accessories
Stand-by consumption (W) 4.70
Consumption with Green Power (W) ~ 0.75 -
Max. power™ (W) 750 2400
Operating temperature (°C) -20 to +55

[tem ABS

Insulation class Il

Fuse table
e %
ZM3EC
panel
To protect Fuse type
HD Analog (LINE-FUSE) 5A-F  10A-F
Controlboard (CONTROL BOARD) 1A-F
Accessories (ACCESSORIES) 1.6 A-F
Electriclock (E.LOCK) 3.15A-F

* Qverall power of the connected motors
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Description of parts

1. Transformer 15. Keypad selector terminal

2. Condensers* 16. Antennaterminals

3. Control-boardfuse 17. Second-channel output terminals
4. Accessories fuse 18. Limit-switchterminals

5. Terminal board for RGP1 module 19. Terminals for transponder devices
6. Electric-lockfuse 20. Terminals forcontrol and safety devices
7. Display 21. Encoderterminals

8. Display-brightness adjustingtrimmer 22. Gearmotor terminals

9. Memoryroll card slot 23. Terminalsfor CRP connection

10. Programming buttons 24. RSE card slot

11. Power supplyon warning LED 25. Powersupply terminals

12. Programming aletLED 26. Line fuse

13. Slot for the R700 / R800 card
14. AFcard slot

N T "9y

| .
=g ©° H%E =
— =1 § =y uewory ©
[J== BSC < ENTER @
[ 82 0L o
= T )}
i | WMSES T —iee E
@_ ARpct ce ?géa g %
1117 RSE E 14
" a0

*@lnc/uded in the package containing the 230 V FROG gearmotor. Connect them to the black cables (M1) and the
red cables (M2), as set up on the card. if pairing with Ati, Fast, Ferni and Krono gearmotors, these remain unused (the
condensers are connected internally).

Colour of thetransformer and condenser cables: © white; (b red; (] black; (d] orange; () purple; (] light blue.



Only for the ZM3EC

28. STOP button
29. CLOSE button
30. OPEN button
31. Safety lock

Dimensions
& B+ ([ — |
ZM3E ZM3EC
— — ] N
—_—J 7M3EP
B585as @ Ly §
120 120
215 240 145 165
INSTALLATION

Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you will need for installing in total safety and in compliance with applicable

regulations. The figure shows some of the equipment installers will need.

N Ve v d

Scw—
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Cable type and minimum section

Connection Caulliengin

<20m 20<30m
Control panel power-supply 3G x 1.5mm 3G x2.5mm
Motor power supply see the corresponding operator-manuals
Signaling devices 2x0.5mm2
Command and control devices 2x0.5mm2
Safety devices (photocells) 2x0.5mm2

L) When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC)
compliant; whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to
48V, you can use FROR 20-22 lI-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEl).

For the Encoderuse 2402C 22AWG-type cables up to 30 m.
For a CRPconnection use UTP CAT5-type cables up to 1,000 m.
Use RG58cable up to 10 m long to connect the antenna.

L) If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual power
draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

L For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated according
to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this manual, see the

literature accompanying said products

Fastening the control panel

© Fasten the control panel in
aprotected area; use rounded
cross head screws with maximum
6 mm diameter. maximum 6 mm
diameter.

© Perforate the punchedholes.
Holediametre: ¢ 20.

N\ Be careful not to damage the
control boardinside the casing.
© Fitthe cable glands to the
corrugated tubes that will hold the
electric cables.

@ Assembling the pressure hinge

OFit the hinges into the box
(either on the right or left) and

fasten them using the supplied screws and washers. They slide to rotate.




ELECTRICAL CONNECTIONS

Input voltage

Terminal board for 24 V AC e
/ DC accessories - Max. power: 20 W O——@—— .|

|-
Connecting the electric
lock
(12V-15W max)

230 VAC

b ot o o m

10 11ESTS 1 23 & 4 57 CXCYCZ

Connecting the gearmotors that have no limit switch

W <« N > W

HEEEE BEEEE
M1 - Gearmotor with U VvwXyYEE 2 FA1 FC1 FA2 FC2 M2 - Gearmotor with
delayed opening. delayed closing.

Connecting limit-switch-fitted gearmotors

W<« N, > W
Y ——— - >\

] [ &

FC < N~ ——>FA

o m— -

M1 - Gearmotor with - | g M2 - Gearmotor with
delayed opening. delayed closing.
] i m

U

VWX Y EER 2 FA1 FC1 FA2 FC2
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Connecting ENCODER-fitted gearmotors

W= > W
') >\
u <—] [ > U
-< - 1
E< ” N —ma~>E
M1 - Gearmotor with ~ + <€ 3 H> - M2 - Gearmotor with

[ | | |
-
- [
delayed opening. mmﬂmmﬂ m Hm delayed closing.
U VvwXyY EE + E - ||+ E -
ENCODER M1 ENCODER M2

1 = White / 2 = Brown / 3 = Green

Warning and lighting devices

Cycle or courtesy light.

Freelyplaceable, outdoor light, to illuminate the
driveway. See the [Light E]

function inthe [FUNCTIONS] menu.

Gate open warning-light- It
warns that the gate is open and
switches off when the gate is
closed.

Movement warning flashing-light A
- Itflashes when the gate is opening
and closing.

MW1MESTS 1 23 3 457

CONTACTS RATED FOR
E_W = 230V - 25W max.

e e

UVvwXyYER

Motor's torque limiter

To vary the motor torque, move the faston as shown to one of the four positions: 1 min + 4 max.
L) For ZM3EP control panels, the faston should be set to position 3 or 4.




Command and control devices

Stop button (N.C. contact).

- For commanding the gate to stop while excluding the automatic-closing time
cycle. To resume movement, press a button on the control or the transmitter
button.

L If unused, deactivate the contact in the [FUNCTIONS] menu —
[Total Stop].

Key-switch selector and/or opening button (N.O. contact).
- For commanding the gate to open.

Key-switch selector and/or pedestrian or partial opening (N.O. contact).
The command goesto only one gate leaf (gearmotor M2).
- - See [FUNCTIONS] menu — [Command 2-3P].

Key-switch selector and/or closing button (N.O. contact).
- For commanding the gate to stop.

Key-switch selector and/or control buttons (N.O. contact).
- For commanding the opening and closing of the gate.
- See [FUNCTIONS] menu — [Command 2-7].

/\ Before fitting any snap-in cards (such as the AF or R700), YOU MUST CUT OFF THE POWER MAINS, and disconnect

the power mains.

Keypad
selector

AA

1FRHHRRRRE

SX CY CZ | S1GND|| 2 FA1 FC1 FA2 FC

Transponder or card

reader

L) Fit the R700 decoder card
so the transponder sensor or the
card reader can be detected.

- R800 so thekeypad selector
can be detected.
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Safety devices

Delta Dir/DeltaS
RX X

+ -
1011 NO C NC 1011

were 10

e OF OAOE T

W0MESTS 1 238 7 CXCYCZ 01MESTS 1 23 7 CXCYCZ

+_
10 2 TX C NC X 2

o
1

Photocells connections (N.C. contact) - See [FUNCTIONS] menu — [input CX], [input CY] or [input CZ] for associating
an operating mode to each input.
L) If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.

+ -

.1011NOCNC 10 11
20000 @@.

102TXCNC X 2

| L
i O = TN [ i

0OMESTS 1 238 7 CXCYCZ 10 11 ES TS 7 CXCYCZ

Connecting photocells for Safety-test function - See [FUNCTIONS] menu — [Safety Test] for activating the function
and selecting which and how many photocells will be commanded by it.

Alternatively, tosave energy in stand-by mode, with the RGP1 module connected - See [FUNCTIONS] menu —
[Sleep Mode] to activate the function.

L1 If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.

DFWN DFI+DFWN

C NO NC \ 24V12V 0V ¢ F C NO NC C NO NC
OO N%" ®®®®®®L®L S9S

€----
- -- -

E=E=E = MMEEERE

WNESTS 1 23 7 _CXCYCZ 10 1ESTS 1 23 70X oY o7
Sensitive safety-edges connections (N.C. contact) - See [FUNCTIONS] menu — [input CX], [input CY] or [input CZ] for
associating an operating mode to each input.

LI If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.




CRP connection

[

—————

%! 2 FA1FC1 FA2 FC2

UTPCATS —

4% RS485 serial connection to the home & building

automation system via CRP (Came Remote
Protocol).
Fit the RSE card only when the mains power

ﬂ @ @ is cut off.

ENABLING THE RADIO CONTROL

Antenna and AF radiofrequency card

@ Connect the RG58 antenna-cableto the corresponding RB0O
terminals.

=
Bl
89101112 1

O it the radio-frequency card intothe slot on the control
board AFTER CUTTING OFF THE MAINS POWER SUPPLY.
N.B.: The control board recognizes the radiofrequency card
only when it is powered up.

12345|7

Possible output of the second radio-receiver
channel (NO contact). o
Contact ratedfor: 1 A- 24 V DC.

To save transmitters, keypads, swipe cards or transponders, see the [USERS] , menu, any related sub-menus and
detail on the following pages.
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Description of programming commands

These symbols =/ , show
the active line that can be
browsed and/or edited.,

==

The key is ENTER it is for:

- entering menus;

- confirmingor memorizing set values.
The key is ESC it is for:

- exiting menus;

ESC < >  ENTER
- cancelling changes.
@ @ @] @ The keys</ > they are for:

ENTER

| (\3, To enter the menu, keep pressed
for at least one second. ENTER
WWW.CAME.IT 1

< LINGUA >
[taliano

ESC  to exit the menu wait 30
seconds, or press ESGC, until the
| éﬁl initial screen is displayed.

< >

also for the sub-menus, move using
~«/ =\ the</>arrows and confirm with

ENTER

<

- moving from one item to another;
- increasing or decreasing values.

>

To select a menu item, move using
~\/ —\ the</>arrows and confirm with

ENTER

FUNZIONI 1

ENCODER

ENTER

< REGOLA TEMPI >

ENTER

< >

<TCA.>

]

< Tempo Lavoro >
90s.

ENTER

Yy Z] @”\ To raise or lower values, use the</> [@
4 arrows and confirm with ENTER

< Tempo Lavoro >
80s.

< Tempo Lavoro >
100s.




L) IMPORTANT! Start programming from [Motor Type], [No. of Motors], [Total Stop] window from the [FUNCTIONS]
menu and [Gate-Swing Calibration] window from the [ENCODER] menu.

Menu 1st level Menu 2nd level

Options Default

[LANGUAGE] OO GOS0 SOOI

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] /

[Portugues eurol]/[Portugues bras] [English]

OO GOS0 SOOI

[FUNCTIONS]

menu
[Auto Close]
[Maintained
Action]

[Obstruction Det.]

[Safety Test]
function

[Preflashing]

[Jolt

[Total Stop]
function

[CX Input]

[Disabled] / [Enabled] [Activated]

The first automatic-closing wait starts when the opening limit-switch point is rea-
ched and can be set to between 0 and 300 s. The automatic closing does work if
any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, or after a total
stop, or during a power outage.

[Deactivated] / [Enabled] / [Closing] [Disabled]

The gate leaves close by keeping a button pressed. Opening button on contact
2-3 and closing button on contact 2-4. All other control devices, even radio-based
ones, are excluded.

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

With the gate-leaves closed, open or after a total stop, the operator stays idle if
the safety devices (photocells and sensitive safety-edges) detect an obstruction.
[Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] [Disabled]

/ [CX+CY+CZ]
After every opening or closing command, the board will check whether the photo-
cells are working properly.

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

After an opening or closing command, the flashing connected onto W-E flashes
before starting the maneuver.

To set thetime, see [Preflash T] in the [SET TIMES] menu.

[Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] [Disabled]

Before any opening and closing maneuver, the gate leaves thrust inward to help
release the electro-lock. To set this thrust time, select [Jolt time] in the [SET
TIMES] menu.

[Disabled] / [Enabled] [Enabled]

Gate-leaves stop with automatic closing excluded; to resume movement, use the
control device. The safety device is inserted into 1-2.

[Disabled] / [C1] /[C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C1]

Selecting the operating mode of the connected device.

For photocells:

- C1 Reopening during closing When the gate leaves are closing, opening the
contact causes their movement to invert, until they are completely open;

- C2 reclose during opening. When the gate leaves are opening, opening the
contact inverts their movement until they are completely closed;

- C3 partial stop Stops the gate leaves, if they are moving, and turns on automa-
tic closing (if the automatic closing function is enabled);

- C4 obstruction wait. Stops the gate leaves, and resumes their movement once
the obstruction is removed.

For sensitive safety-edges:

- C7 reopen during closing When the gate leaves are closing, opening the
contact causes their movement to invert, until they are completely open;

- C8 reclose during opening When the gate leaves are opening, opening the
contact inverts their movement until they are completely closed.
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Menu 1st level

Menu 2nd level

Options Default

[CY input]

[CZ input]

[CI. Thrust]

[Lock]

[Config]

[Limit switch]

[Command 2-7]
function

[Command 2-3P]
function

[Light E] function

[Output B1-B2]

[Slo. dwn. Speed]

[Motor Number]

[Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C3]

See [CX Input]

[Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [Disabled]
See [CX Input]

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

When the leaf-swing reaches the limit-switch, the operator performs a closing
thrust for a some seconds.

[Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] [Disabled]

Releasesthe electric lock during the closing and opening stops.
[Timed LS] / [Limit-switch] / [SloDwn] / [OpLs-Clslodwn] /
[ENCODER]
Configuring the opening and closing slow-downs.

e [Slo. Dwn.]* Opening and closing slow-downs.

e [OpLs-Clos.Slo.]* Opening limit-switch and closing slow-down.

e [ENCODER] Manage slow-downs , detect obstructions and sensitivity.

e [Timed LS] Timed limit-switch.

e [Limit switch] Opening and closing limit-switches.
* Slowdowns configurable with the [Slo.dwn. time] function in the [SET TI-
MES]
[N.C./N.O] [N.C]
Configuring the limit-switches as normally opened or closed contacts.
LI This function only appears if one of the following options is selected [Limit-
switch], [OpLs-Clos.Slo.] or [Slo. Dwn.] from the [Config] function.

[Open-Close] / [Op. Stop Cl.] [Open-Close]

Configurating contact 2-7 in step-step (open-close) or sequential (open-stop-
close-stop).

[Partial] / [Pedestrians] [Pedestrian]

Configuring contact 2-3P to pedestrian opening (total opening of the second gate-
leaf) or partial (partial opening of the second gate leaf) depending on the time set
on [Partial Op.] function in the [SET TIMES] menu.

[Courtesy] / [Cycle] [Cycle]
Configuring the light connected to E-E3:

Outdoor light in following mode:

- Courtesy It stays on for a preset five minutes;

- Cycle, it stays lit from the moment that the gate leaf starts opening until it is com-
pletely closed (including the automatic closing time). In case the automatic closing
in not inserted, it stays on only during the movement.

[Monostable] / [Bistable] [Bistable]

Configuring contact B1-B2 in Monostable or Bistable mode (switch).

[ENCODER]

[_ooo+] [_...+]
Setting the opening and closing or only the closing speed if the slow-down is
configured as [OpLs-Clslodwn].

For AXO motors with cod. 001AX302304 and 001AX402306 set the slow-down
speed to the maximum value. The setting is in any case subject to an on-site
system-compliance inspection, pursuant to Furopean Directive 2006/42/CE.

[M1+M2] / [M2]; [M1+M2]



Menu 1st level Menu 2nd level

Options Default

[Motor Type]

[Sleep Mode]

[CRP Address]

[CRP Baudrate ]

Setting the number of motors from one to two depending on how many gate-
leaves the system has.

[FROG] / [AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [FROG PLUS] [FROG]

Setting the type of operator for the swing gates on the system.

For AXO motors with cod. 00TAX302304 and 00TAX402306 set the slow-down
speed to the maximum value. The setting is in any case subject to an on-site
system-compliance inspection, pursuant to European Directive 2006/42/CE.
[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

For allowing the photocells to save energy in stand-by mode (with the RGP1
module connected).

[]...... [32] 1

With systems fitted with several operators and the CRP (Came Remote Protocol)
system connection, set an address between 1 and 32 for each control panel.
[1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [38400]

[57600] / [115200]
Setting the communication speed used in the CRP (Came Remote Protocol)

connection system.

[ENCODER] OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

L1 Only viewable if the corresponding function is selected in [Config] in the [FUNCTIONS] menu

[Sensitivity]

[Swing Sens.]

[Slodwn. Sens.]

[Enc. Slwdwn.]

[M1 Op. SloDwn.
%]

[M1 Slow. CH %]

[M2 Appr. AP %]

[M2 Slow. CH %]

[Enabled] / [Disabled] [Enabled]
Obstruction detection sensitivity.
[[oeooo0o0o0oy] [-+o000000y]

Obstruction detection sensitivity during gate swing (both opening and closing).
You need to enable the [Sensitivity] in the [ENCODER] menu.
[_oooooooo+] [_-ooooooo+]
Obstruction detection sensitivity during slow-down (both opening and closing).
You need to enable the [Enc. Slodwn.] function in the [ENCODER] menu.
[ON] / [OFF] [ON]

Enabling the opening and closing slow-down starting points.

[1%] ...... [60%] [10%]

Setting the starting slow-down of M1 before the opening limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 60% of the full leaf-swing).

This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function is enabled in the
[ENCODER] menu.

[1%] ...... [60%) [10%)]

Setting the starting slow-down of M1 before the closing limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 60% of the full leaf-swing).

This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function is enabled in the
[ENCODER] menu.

[1%] ...... [60%)] [10%)]

Setting the starting slow-down of M2 before the opening limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 60% of the full leaf-swing).

L) This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function is enabled in the
[ENCODER] menu.

[1%] ...... [60%) [10%]
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Menu 1st level

Menu 2nd level

Options Default

[M1 CL. Appr. %]

[M2 CL. Appr. %)

[M1 Appr.CH %]

[M2 OP. Appr. %]

Setting the starting slow-down of M2 before the closing limit-switch point, calcu-
lated as a percentage (from 1% to 60% of the full leaf-swing).

This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function is enabled in the
[ENCODER] menu.

[1%] ...... [15%] [15%)]

Setting the starting latch-speed of M1 before the closing limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 15% of the full leaf-swing).

[1%] ...... [15%] [15%)]

Setting the starting latch-speed of M2 before the closing limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 15% of the full leaf-swing).

[1%] ...... [15%] [15%)

Setting the starting latch-speed of M1 before the opening limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 15% of the full leaf-swing).

[1%] ...... [15%] [15%)

Setting the starting latch-speed of M2 before the opening limit-switch point,
calculated as a percentage (from 1% to 15% of the full leaf-swing).

écwai'[:%r]a“”g [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)]
Automatic calibration of the gate-leaf swing (see the CALIBRATING SWING
paragraph).

[SET TIMES] OO OO OOOOOOOO

[A.CT] [0s]...... [300s] [10¢]
The wait before the automatic closing starts when the opening limit-switch point
is reached, and can be set to between 1 s and 300 s. The automatic closing does
not work if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, or
after a total stop, or during a power outage.

[Pedestrian ACT] [0]...... [300 s] [109]
Waiting time of M2's second leaf in the open position. Once this time elapses, the
shutter automatically closes. The waiting time can be set to between 0 and 300
seconds.

][uwnocrtmg Timel o)., [150 s] [90]

[Op. Delay M1]

[CI. Delay M2]

[Preflashing T]

[Lock time]

[Jolt time]

[Part.open]

Gearmotor working time during opening and closing. The working time can be set
to between 10 and 150 seconds.

[0s]...... [10s] [25]

M1 opening delay with respect to M2 after each opening command. The waiting
time can be set to between 0 and 10 seconds.

[0s]...... [60 s] [29]

M2's closing delay with respect to M1's closing after each closing command. The
waiting time can be set to between 0 and 60 seconds.

[s]..... [60 5] [5]

After and opening or closing command, the flashing light connected to W-E,
flashes from between 1 and 60 seconds before starting the maneuver.
[1s]...... [5] [29]

Intervention time for the electrolock to release after each opening command. The
intervention time can be set to between one second and five seconds.
[1s]...... [10 9] [14]

The closing and opening jolt thrust-time of the geartmotors after each command.
The thrust time can be set to between one and three seconds.

5] ...... [60 s] [10g]



Menu 1st level

Menu 2nd level

Options Default

[Slo dwn time]
function

The time required to define the wanted partial-opening space.

[OFF]...... [30 ] (5]

Leaf slow-down time before each end stop. The time can be set to between zero
and 30 s.

This function appears only if the following slow downs are enabled, [OpLs-
CISloDwn] or [Timed LS] from the [Config] function.

[USERS] OO OO SOOOOOOO
[New User]
Entering up to 250 users and associating to each one a function of choice among
those included. Enter by using a transmitter or other control device (see the
ENTERING A NEW USER paragraph).
[Edit name]
For changing a user's number or name
[Edit Code]
To modify the command code that is associated to a user.
[Related Func] [2-7]/ [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled]; [2-7]
For associating the control function to the saved device:
o [2-7] Step-step command (open-close) or sequential command (open-stop-
close-stop).
© [Open]Only open command.
 [2-3P] Pedestrian or partial command.[B1-B2] Output for contact B1-B2.
[Remove Usr]
To modify the command code that is associated to a user.
[Delete all Usr] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
To remove all users. Confirm removal with ENTER.
[SENSOR] [Keypad] / [Transponder] [Keypad]
To set the type of sensor for controlling the operator.
[Backup data] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
To save system users and settings in memory roll. Confirm saving with ENTER.
[Restore backup]  [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
For uploading the data saved in the memory roll onto the electronic board.
1 If the boards feature different versions, you may only upload the users.
[INFO] OO OO SO

[Version]

[Number of Runs]

[Open. Msg.]

[Reset System]

View software version.

View the number of completed maneuvers.

WWW.CAME.IT
View opening message. To edit the text, press ENTER. Use ENTER to move the
cursor forward, and ESC to move the cursor backwards and</ >to select the letter
or figure. Confirm text by pressing the ENTER key for some seconds.
[Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
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Menu 1st level

Menu 2nd level ~ Options Default

To restore the initial settings. Press ENTER to confirm the Reset.

[MOT TEST]

OO SOOI GOOOOOO

[<=M1 M2=>]

For checking the proper rotation direction of the gearmotors.

Keepthe < key pressed for some seconds and check that M1's leaf has opened. If
the rotation direction is wrong, invert the motor's phases.

Keepthe > key pressed for some seconds and check that M2's leaf has swung
open. If the swing direction is wrong, invert the motor's phases.




Entering a new user

1. From the [USERS] menu, select

2. Select [Confirm?(yes)] and press

3. Select the function to associate to

[New User]. Press ENTER to confirm. ENTER to confirm. users. Press ENTER to confirm...
< Nuovo Utente > Nuovo Utente Funz.Associata
<Confermi? (si)> <27>
> ENTER >  ENTER > ENTER
4. ... you will be asked a code to 5. Once the code is entered, the 6. ... or if the code is already

enter representing a transmitter,
keypad, swipe card or transponder.

user number will appear with the
memorized number ...

inserted, the wording [Code taken]
will appear.

DH>>>>

001
Radio

Codice esistente
<001:--U001—->

Attesa Codice ]

Modify user name

1. From the [USERS], select [Mod.
name]. Press ENTER to confirm.

< Modifica Nome >

> ENTER

DO0R

3. Use the ESC/ENTER keys to move
among the characters and the </>
keys to select the letter or figure.

Modifica Nome
--001--

> ENTER

ala(elel

2. Select the user number or name to
edit and press ENTER to confirm.

Sel. Utente
< 001:--U001-->
>  ENTER

m[ul=[el

4. Press ENTER for a few seconds to
confirm the text.

Modifica Nome
ANDREA-02-——-

> ENTER

0o0R
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Modify code

1. From the [USERS], select [Edit
Code]. Press ENTER to confirm.

2. Select the user whose code you
want to edit and press ENTER.

3. ...... you will be asked a code
to enter representing a transmitter,
keypad, swipe card or transponder.

< Mod. Codice >

Mod. Codice 1

Attesa Codice

DI>>>>

> ENTER

Mod. Codice
<002: --U002-->

0o0E =

4. ... once the code is entered, the
user number and type of memorized
command will appear...

002
Radio

Function related to the user

1. From the [USERS] menu, select
[Related Func]. Press ENTER to
confirm.

<Funz.Associata>

>  ENTER

DooR

3. Select the new function to relate to
the user. Press ENTER to confirm.

Funz. Associata
< 27 >

ESC < >  ENTER

Q@R

5. Select [confirm? (yes)] and press
ENTER to confirm.

Mod. Codice
<Confermi?(si)>

2. Select the user name for which you
want to change the function and press
ENTER to confirm.

Sel. Utente 1

Sel. Utente
<002:--U002-- >

> ENTER

OO08E

4. Select [confirm? (yes)] and press
ENTER to confirm.

Funz. Associata
<Confermi?(si)>

>  ENTER

(SRR



Gate-swing calibration

\ Before calibrating the gate-swing, check that the maneuvering area is free from any obstruction and that there are both
opening and closing mechanical gate-stops.

A\ The mechanical gate-stops are obligatory.

Important! During the calibration, all safety devices will be disabled except for the PARTIAL STOP one.

1. From the [ENCODER], select

[Calibrate Gate-Swing]. Press 2. Select [Confirm?(yes)] and press 3. M1's gate leaf will swing closed
ENTER to confirm. ENTER to confirm. until reaching the gate-stop...
<Taratura Corsa> Taratura Corsa 1 Taratura Corsa
Chiusura 1
Taratura Corsa

ESC < > ENTER < Confermi?(si)> i)
00oR == /T
088 |

5. ... and then M2's gate leaf will

4. ..then, M2's gate leaf will perform swing open until it reaches the gate- 6. ... after which, M1's gate leaf will
the same closing... stop ... also perform a full opening.
Taratura Corsa Taratura Corsa Taratura Corsa
Chiusura 2 Apertura 2 Apertura 1

7. Once the procedure is completed,

the display will read [Gate-Swing

Calibration OK] for a few seconds.

Taratura Corsa
OK
Memory Roll Card

For memorizing user and system configuration : Memory Roll
data, then using them on another control board. =
LI After memorizing the data, it is best to =

remove the Memory Roll card while the control o
board is in operation. i Mwﬁj
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ERROR MESSAGE

System Meaning

[Encoder - ERRORY], [Error!] Broken encoder or wrong connection.

[Safety test - ERROR] Safety devices malfunctioning.

[Limit-switch - ERROR] Malfunctioning limit-switch contacts

[Operating Time - ERROR] Insufficient operating time

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], . ) )
[C7] or [C8] Malfunctioning safety devices or wrong connection

GRAPHIC LAYOUT OF THE ENCODER'S FUNCTIONS

The leaf-gate swing area and slow-down and latch-speed points are tested according to the parameters set forth by
Technical Standards EN 12455 and EN 12453 for compliance with the impact forces generated by the running leaves.

m o O @ >

*

/

N
Normal speed Closing latch-speed starting point [M1 CL. Appr. %] **
Reduced speed* L = Closing latch-speed starting point
Encoder intervention zone with movement inversion [M2 CL. Appr. %] **
Encoder intervention zone with movement stopped M = Opening latch-speed starting point [M1 Acc. AP%]N
Opening slow-down starting point [M1 Appr.AP %]F = Opening latch-speed starting point
= Closing slow-down starting point [M1 Slow.CH%]G [M2 Acc. AP%]O = Stopping strike plates

= Opening slow-down starting point
[M2 Slow. AP %]H = Closing
slow-down starting point [M2 Slow. CH%]l =

Minimum 600 mm from the strike plate.

** Set the latch-speed percentages [M1 CL. Appr. %] and [M2 CL. Appr. %] on the [ENCODER] so as to obtain a distance

of between 1 and 50 mm maximum from the gate-stop point.



FINAL OPERATIONS

Fastening the cover

Once you have finished the electrical connections and commissioning, snap the cover into the hinges and lock them by
tightening the supplied screws.
Lastly, close and definitively fasten the cover. P

DISMANTLING AND DISPOSAL

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product. The packaging materials
(cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated from other waste for
recycling.

Whereas othercomponents (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants. These must
therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

DISPOSE OFRESPONSIBLY!

REFERENCE REGULATIONS

CAME SpA declares that this product complies with the current directives at the time it is manufactured.

The contents of this manual may change, at any time, and without notice.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Armoire de commande FA01080-FR
pour motoréducteurs 230 V

Francais

ZM3E - ZM3EC - ZM3EP
MANUEL D'INSTALLATION



INSTRUCTIONS DE SECURITE IMPORTANTES POUR
L'INSTALLATION
Suivre toutes les instructions fournies car une
installation incorrecte peut provoquer de graves
Iésions corporelles. Avant toute opération, lire
également les instructions générales réservées
a l'utilisateur, présentes dans I'emballage de
l'automatisme.

e ['armoire de commande en question a été spécialement congue pour étre assem-
blée a des quasi-machines ou a des équipements en vue de constituer une machine
a laquelle s'applique la Directive européenne 2006/42/CE. Linstallation finale doit
étre conforme a la Directive 2006/42/CE et aux normes harmonisées de référence.
Pour ces motifs, toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre
exécutées que par du personnel qualifié e Le produit ne devra étre destiné qu'a
'utilisation pour laquelle il a été expressément congu. Toute autre utilisation est a
considérer comme dangereuse. CAME S.p.A. décline toute responsabilité en cas de
dommages provoques par des utilisations impropres, incorrectes ou déraisonnables
e Avant d’installer I'automatisme, s'assurer des bonnes conditions mécaniques de la
partie guidée, controler qu'elle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est bien
équilibrée : dans le cas contraire, ne procéder a l'installation qu'apres avoir effectué la
mise en sécurité conforme e S'assurer de I'absence de tout coincement entre la par-
tie guidée et les parties fixes présentes tout autour suite a I'actionnement de la partie
guidée e L'armoire de commande peut étre utilisée pour automatiser une partie gui-
dée intégrant un portillon uniquement si elle peut étre actionnée avec le portillon en
position de sécurité ® S'assurer que la zone de fixation est a I'abri de tout choc, que
les surfaces de fixation sont bien solides et que la fixation est réalisée au moyen d'élé-
ments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface e La position des cables, la pose,
la connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément
aux normes et lois en vigueur ® S'assurer que la température du lieu d'installation
correspond a celle indiquée e Délimiter soigneusement la zone afin d’'en éviter 'acces
aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants e Adopter des
mesures de protection contre tout danger mécanique lié a la présence de personnes
dans le rayon d’action de I'automatisme. Les éventuels risques résiduels doivent étre
signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'l
faudra lui expliquer ® Au terme de l'installation, appliquer la plaque d'identification
dans une position bien en vue
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Tous les dispositifs de commande et de controle doivent étre bien en vue et installés
a une distance de sécurité adéquate par rapport a la zone d'actionnement de la partie
guidée et en des points inaccessibles & travers la partie en question ® A défaut d’action-
nement par badge (ex. : clavier a code, sélecteur a clé, sélecteur transpondeur, etc.) les
dispositifs de commande a action maintenue doivent étre installés a une hauteur mini-
mum de 1,5 m et étre inaccessibles au public ® Le producteur décline toute responsa-
bilité en cas d'utilisation de produits non originaux, ce qui implique en outre I'annulation
de la garantie e Tous les interrupteurs en modalité « action maintenue » connectés a
I'armoire de commande doivent étre positionnés a I'écart des parties en mouvement
mais dans des endroits permettant de bien voir la zone de manceuvre ® S'assurer que
I'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les éventuels dispositifs de sécurité
et de protection associés, tels que le débrayage manuel du motoréducteur, fonctionnent
correctement e Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre
effectué par le fabricant, ou par son service d'assistance technique agréé, ou par une
personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque ® S'assurer, durant toutes les
phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension e Les cables électriques
doivent passer a travers des tuyaux ou des conduites spécifiques afin de garantir une
protection adéquate contre toute détérioration mécanique et ne doivent pas entrer en
contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation e Prévoir sur le
réseau d'alimentation, conformément aux régles d'installation, un dispositif de décon-
nexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension caté-
gorie Ill e En cas d'utilisation de I'armoire électrique pour I'automatisation de parties
guidées dans le secteur résidentiel, fixer de fagon permanente et bien en vue les signaux
d’avertissement contre le danger de coincement ou les appliquer a proximité de tous
les dispositifs de commande et de contréle. Au terme de l'installation, s'assurer que
I'automatisme est réglé comme il faut et que la partie guidée inverse bien le mouvement,
si elle devait entrer en contact avec un objet de 50 mm de haut positionné au sol, ou
qu'il est possible de dégager facilement I'objet en question (pour des automatismes qui
embarquent un systeme anti-coincement dépendant du contact avec le bord inférieur de
la partie guidée). S’assurer également que la partie guidée n'empiete pas sur les pas-
sages pietons publics ni sur les rues ® Conserver ce manuel dans le dossier technique
avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automa-
tisme. Il est recommandé de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d'utilisation
des produits composant la machine.



LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

/N Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

ZM3E - ZM3EP Armoire de commande multifonctions pour portails battants a deux vantaux avec afficheur de programma-
tion et de signalisation, et autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

ZM3EC Armoire de commande multifonctions pour portes battantes a deux vantaux avec dispositif de blocage de sécurité
et boutons, afficheur de programmation et de signalisation, et autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et
visualisés sur I'afficheur graphique.

Adaptation pour la connexion du module RGP1 pour la réduction des consommations en mode veille.
Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Utilisation prévue

Modeéle Automatisme

ZM3E ATl - AXO - FAST - FERNI - FROG - KRONO
ZM3EC CBX - F4000 - F4000E

ZM3EP FROG PLUS

Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Données techniques Tableau fusibles

Type ZZ%SEEC ZM3EP Zzh'/\IAB?;EIE(: ZMEP
Degré de protection (IP) 54 Pour la protection de Fusible de
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC Ligne (LINE-FUSE) 5A-F  10A-F
\Iju(l\ils)ance max. accessoires 24 35 Carte (CONTROL BOARD) 1AF
Consommation en mode veille (W) 4,70 Accessoires (ACCESSORIES) 1.6 A-F
(%%nsommation avec Green Power 075 i giglérKe) de verrouillage électrique ( 315 A-F
Puissance max.* (W) 750 2400

Température de fonctionnement (°C) de -20 & +55

Matériel ABS

Classe d'isolation Il

* Puissance totale des moteurs connectés
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Description des parties

Transformateur

Condensateurs™

Fusible carte

Fusible accessoires

Bornier pour module RGP1

Fusible serrure de verrouillage électrique
Ecran

Trimmer réglage éclairage afficheur

9. Connecteur pour carte memory roll

10. Boutons de programmation

11. Voyant de signalisation de présence de tension
12. Voyant de signalisation de la programmation
13. Connecteur pour carte R700 / R800

©® N O

14.
. Bornier pour clavier a code
16.
17.
. Bornier pour fin de course
19.
20.
. Bornier pour encodeur
22.
23.
24.
25.
26.

Connecteur pour carte AF

Bornier pour antenne
Bornier pour sortie deuxieme canal

Bornier pour dispositifs a transpondeur
Bornier pour dispositifs de commande et de sécurité

Bornier de connexion des motoréducteurs
Bornier de connexion CRP

Connecteur pour carte RSE

Bornier d'alimentation

Fusible de ligne

T

T

(43

/ *®

- sy +
uuuuu

RBO0

BHHEINEC)

12 e sefraanne s e

3R B3

*@ Inclus dans I'emballage des motoréducteurs FROG 230 V. Les connecter aux cables noirs (moteur M1) et rouges
(moteur M2), prévus dans la carte ; en présence des motoréducteurs Ati, Fast, Femi et Krono, ces cables ne sont pas

utilisés (les condensateurs sont connectés a l'intérieur).

Couleurs des cables du transformateur et des condensateurs : @ blanc ; (b] rouge ; @ noir ; (d] orange ; O violet ; (]

bleu.



Pour ZM3EC uniquement

28. Bouton ARRET

29. Bouton FERMETURE
30. Bouton OUVERTURE
31. Blocage de sécurité

Dimensions
& B+ ([ — |
ZM3E ZM3EC
— — ] N
—_—J 7M3EP
B585as @ Ly §
120 120
215 240 145 165
INSTALLATION

Outils et matériel

S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité

et conformément aux normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.

N Ve v d

Scw—
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Type et section minimale des cables

Connexion

longueur cable

20<30m

Alimentation armoire
Alimentation moteur

3G x1,5mm 3G x2,5mm

voir les manuels des automatismes

Dispositifs de signalisation 2x0,5 mm2
Dispositifs de commande 2x0,5mm2
Dispositifs de sécurité (photocellules) 2x0,5mm2

L) En cas d'alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme
60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme 60227 IEC 53 (IEC).
Pour les alimentations jusqu’a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 Il conformes a la norme
EN 50267-2-1 (CEl).

Pour I'encodeur, utiliser des cables 2402C 22AWG jusqu’a 30 m.

Pour la connexion CRP, utiliser des cables UTP CAT5 jusqu’a 1000 m.

Pour la connexion de I'antenne, utiliser des cables RG58 jusqu’a 10 m.

L) Silalongueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables
en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.
L) Pou